广德市人民医院神经外科微型机器人导航系统

技术参数

广德市人民医院拟采购一套神经外科微型机器人导航系统，用于神经外科手术的术前计划和术中导航定位，现将拟采购设备技术参数如下：

1.主机系统

1.1采用专业计算机图像处理工作站，CPU性能为Intel酷睿i7及以上，内存≥8GB，硬盘≥1TB。

1.2高清触控显示屏≥22寸，分辨率≥1920×1080。

1.3双台车设计，具备独立的主机台车和光学定位仪台车，均可在手术室内自由移动和锁定。

1.4设备整机尺寸≤1500*1200*2000mm。

▲1.5设备整机重量≤150kg。（提供产品说明书佐证材料）

1.6具备多样化的患者数据导入方式。

1.6.1内置 DICOM 3.0 协议标准接口，可连接医院局域网络。

1.6.2内置 DVD 刻录光驱，可读取 CD/DVD 影像数据。

1.6.3内置 USB 接口，可用于影像数据的录入和拷出。

1.7操作系统为Windows10版本（64位）及以上正版软件。

1.8配备有无线鼠标和键盘。

1.9配备脚踏开关控制系统。

2.追踪定位系统

2.1系统采用三目红外光学追踪摄像头，术中不受手术室内无影灯、显微镜等环境光源干扰。

2.2红外追踪摄像头系统精度≤0.15mm。

2.3红外追踪摄像头视野范围最大距离≥3m。

2.4红外追踪摄像头数据刷新频率≥60HZ/S。

▲2.5红外被动式追踪：手术器械适配工具无需电池或电线连接，依靠红外反射球即可实现手术器械的无线导航追踪。（提供产品说明书佐证材料）

2.6具备动态参考定位技术：红外追踪摄像头在术中可随时进行X/Y/Z三向移动和原位转动，可随时自由移动至适宜位置，不影响手术进程和系统坐标的精度。

2.7红外追踪摄像头配有激光定位装置，可辅助定位使得手术工具处于定位视野中最佳位置。

3.定位系统

3.1系统具备定位装置，支持根据术前计划实现定位定向操作。

3.2定位装置定位误差≤1mm。

3.3定位装置重复定位误差≤0.5mm。

▲3.4定位装置外形尺寸≤300mm*300mm*300mm。（提供产品说明书或产品彩页佐证材料）

▲3.5定位装置机身重量≤2kg。（提供产品说明书或产品彩页佐证材料）

3.6定位装置自由度≥4。

3.7定位装置有效工作旋转角度≥30°。

▲3.8定位装置自带操作显示。（提供产品说明书或产品彩页佐证材料）

3.8.1支持显示定位装置运动状态、定位状态信息。

3.8.2显示尺寸≥3寸。

▲3.8.3显示分辨率≥200*300。（提供产品说明书或产品彩页佐证材料）

3.8.4显示亮度≥300尼特。

3.9定位装置支持被红外追踪摄像头实时追踪，红外反射球数量≥3个。

3.10定位装置支持脱离设备主机独立安装至手术头架。

3.11定位装置支持脱离设备主机独立安装至手术床。

3.12支持随动功能：外科医师术中可随时对手术床的高度和角度进行调节，定位装置可跟随手术床移动而不影响手术进度，无需重新注册。

4.手术器械适配工具

4.1配备多种类型的神经外科手术器械适配工具，均为配有红外反射球的无线被动式设计。

▲4.2标配注册探针，红外反射球数量≥3个。（提供产品说明书或产品彩页佐证材料）

▲4.3标配注册参考架，红外反射球数量≥4个。（提供产品说明书或产品彩页佐证材料）

4.4标配钳型手术器械适配器，红外反射球数量≥3个。

4.5标配孔型手术器械适配器，红外反射球数量≥3个。

▲4.6标配导航探针，红外反射球数量≥3个。（提供产品说明书或产品彩页佐证材料）

▲4.7标配导航参考架，红外反射球数量≥4个。（提供产品说明书或产品彩页佐证材料）

5.软件系统

5.1具备患者影像数据管理模块

5.1.1支持新建、编辑和删除患者序列信息。

5.1.2支持自动识别同一患者影像数据及一键导入。

5.2具备影像处理模块

5.2.1 支持Dicom文件读取、解析、预览和显示。

5.2.2支持包含但不限于CT、MRI、PET、DTI等多模态影像融合。

5.2.3支持三维浏览，可以多平面重建患者影像，对重建图像进行选择、平移、缩放。

5.2.4可使用多种融合方式查阅配准结果，可以设定感兴趣区域进行配准。

5.2.5具备一键屏幕拍摄功能。

5.2.6具备高级三维重建软件，能够三维重建包含但不限于皮肤、颅骨、肿瘤、脑室、血管、皮层。

5.3手术计划模块

5.3.1可设计并存储手术计划并以不同颜色显示，手术计划显示手术入点、靶点及方向。

5.3.2可智能辅助感兴趣区域勾画，能够自动分割肿瘤或其他病灶模型并三维呈现。

5.4手术导航模块

5.4.1可调出导航视图，显示所有已规划好的路径。

5.4.2能够为探针建立虚拟延长线，能够导航探针前端的颅内结构。

5.4.3能够随时冻结导航状态，使术者清晰准确的判断切除区域及周边情况。

5.4.4可在术前、术中随时验证工具尖端是否变形。

5.5控制模块

5.5.1支持实时显示定位装置当前所在位置的位置和方向，以及距离目标靶点的距离。

5.5.2支持一键停止定位过程。

5.5.3支持一键调整定位装置至收纳状态。

5.6具备中文用户界面

注：以上带▲号项为重要参数，其他项为一般参数。
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